
Cellule à TPG négatif (NGD)
Propriétés

• TPG toujours négatif à la résonance1

 

:

• Gain (ou compensation des pertes) : 

• Circuit simple, équations de synthèse 2,

possibilité de circuits multi-étages3

Déphaseur large bande à

 

phase indépendante de 
la fréquence à

 

base de circuit actif à

 

temps de 
propagation de groupe négatif :
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• 90° ±

 

5°

 

de 1,08 GHz à

 

2,42 GHz soit 76 %

• -2 dB < S21

 

(dB) < +2 dB 

• S11

 

et S22

 

< -8 dB

• Substrat : FR4, h = 508 μm

•TEC : EC-2612 (Vds

 

= 3 V, Ids

 

= 30 mA) 

• R1

 

= 51

 

Ω, R2

 

= 22 Ω, R

 

= 33 Ω, L

 

=

 

4,7

 

nH  

• C

 

= 1 pF, Cb

 

= 22 µF, Lb

 

=

 

220

 

nH, Rb

 

= 1 kΩ

• Lignes TL

 

(dTL1

 

= dTL2

 

= 6,2 mm)

Vgs Vds

Cb

R1

TEC-EC2612

Cb

Cb

CbR

L

C

Rb Lb

R2

 TL1 répartie

 TL2 répartie

20,73 mm

23
,1

0 
m

m

• Phase de S21

 

constante et non une différence de phase

• Structure par nature large bande et possibilité

 

d’intégration

• Transposition en technologie distribuée à

 

l’étude

• Antennes réseaux large bande pour applications très haut débit

• Modulateurs/démodulateurs à

 

filtre de Hilbert

• Remise en forme de signaux numériques
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Compensation du temps de propagation positif TPG nul

 

=

 

phase constante

d’un dispositif

 

par un circuit à TPG négatif

Conclusions, Perspectives

Exemple de réalisation

Applications
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