!

GRENOBLE 1

nll""ﬂl"lu
| %ﬂ,»

Laboratoire de Spectrométrie Physique

UNIVERSITE
JoSEPH FOURTER

b e

I #ETw &

mmj

a2 46 8 102




GRENOBLE 1

Laboratoire de Spectrométrie Physique

UNIVERSITE
JOSEPHEC

SCIENCES, TECHNOLOGIE. SANTE







Total intensity of a class-B laser

15,

Laser de classe B

10~

 u-laser:

e Diode laser:

{

Q> 9
oscillations
de relaxation

Manip98/09_07_98/090798B.opj/spectrelaser.g

& N 5
S =]
]

Signal (db)

o
<]
——

T
—— std040a -30db F=860kitiz

0.8 1.0 1.2 1.4
Frequency (MHz)

I ' I

T
3000 4000 5000

Reduced time

Laser de classe B avec une cavité courte
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» Modification de I'état stationnaire * Ré-injection = OFF
P=111mVDP = 40mV, = 1.1MHz
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Signal hétérodyne
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APPLICATIONS: Imagerie d ’"AMPLITUDE et de PHASE
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Aide a la circulation par temps de brouillard

photo 3 : panneau sur chariot roulant

photo 2 : cuve remplie de la solution de lait
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Retro-reflecteur ( bille=30 um)

Masque =Symbol 8 (Imm x1mm)
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LOFI Image
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Laser image
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LOFI Images

Lx=3 cm Lx=6 cm Lx=13 cm Lx=24 cm

SAL Images 23
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- haute précision des mesures interféerométriques
- haute sensibilité de la dynamique des lasers a la réinjection optique

g.t=100 R.=1011

0.,9,~10° Re=104

gain en résolution >10
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Conjugaison de phase Holographie
A=AAA K

AMAS
Holographie dynamique LOFI

Laser M,

M, A Ag +Az T+ AT
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